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I-56

MANDO SECUENCIAL DE 16 SALIDAS.

El'1-56 es un secuencial de 16 salidas a relé. Su funcion principal es la de saltar de una salida a la siguiente,
desconectando la anterior, cada vez que se le aplique un impulso.

Admite tanto el avance hacia adelante como hacia atras. Asimismo permite escoger la salida llegada a la cual el médulo
volvera a reiniciarse.

La entrada de impulsos puede ser externa, mediante contactos libres de potencia, interna, utilizando el oscilador interno
que incorpora el médulo, o una suma de ambas (Funcion Or)

Incorpora salida de Reset, proteccion contra la inversion de polaridad, leds indicadores de salida y bornes de conexion.

CARACTERISTICAS TEGCNICAS

Tension de AlIMENTACION. ..ot 12V.C.C.
CONSUMO MINIMO. ..t 75 mA.

CONSUMO MAXIMIO. ...eviii ettt 90 mA.

Clock Externo. Frecuencia max. €ntrada ..........ccoocooeeiviioiiiciiiic e 25 Hz.

Clock Interno. Tiempo conexion min. por relé. .............cccooeveeeeecieeenc. 0.3 seg.

Clock Interno. Tiempo conexion Max. POrrelé. ...........cc.coccoeeeeeeeieen. 10 minutos.

Carga max. de salida por REIE. ..........ccciiiiiiiiiii e 5A.

Proteccion contra inversion de polandad. ...............ccoovioiiiiiiiiiiie Si.

MEAIAAS. ..o 210x 110 x 30 mm.

FUNCIONAMIENTO

ALIMENTACION DEL MODULO. El I-56 debe ser alimentado con una tension de 12 V. C.C. adecuadamente
estabilizada, por ello le recomendamos no utilice simples alimentadores o rectificadores, que afectaran negativamente al
funcionamiento del médulo, sino una fuente de alimentacion. Le sugerimos la FE-2, que se adapta perfectamente a las
necesidades del circuito, o para aplicaciones portatiles una baterfa de 12 V.

Instale un fusible y un interruptor como indica el dibujo. Ambos son imprescindibles para la adecuada proteccion del
mo&dulo y para su propia seguridad, tal y como refleja la norma CE.

Consultada la disposicion de la salidas de la fuente o bateria, una el positivo y negativo de la alimentacion a la entrada
correspondiente del borne indicado en el dibujo. Finalmente cercidrese que ha realizado correctamente el montaje. No
active el interruptor hasta realizar el resto de conexiones del circuito.
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FUNCIONAMIENTO. Al activar la alimentacion se conectara la primera salida, tras esta, y por cada impulso
proporcionada, el médulo conectara la siguiente salida, desconectando a la anterior.

El I-56 permite varios modos de funcionamiento segun sea la fuente de entrada de impulsos. Funcionamiento exterior o
manual; funcionamiento interno o automatico; funcionamiento en modo suma; o funcionamiento en bloqueo.




AUTOMATISMOS .

MODOS DE FUNCIONAMIENTO. Como se muestra en el apartado Conexionado General, el médulo dispone de una
baterfa de dos switches referenciada como INT-1. Mediante la conmutacion de los dos switches de esta baterfa podra
configurar al circuito en modo Manual, Automatico, Suma, o Bloqueo.

Fig. 1. CONFIGURACION DE LOS MODOS DE_FUNCIONAMIENTO DEL I-56.

I:I] ON IE ON I:I] ON IE ON
INT-1 - INT-1 - INT-1 - INT-1 -
| H[N Cils CHls || HN
Funcionamiento Manual Funcionamiento Automatico Funcionamiento “Suma”, OR. Funcionamiento “Bloqueo”.
Clock Externo. Clock Interno. Clock Interno y Clock Externo. No admite ni Clock Interno ni Externo.

Funcionamiento en Modo Bloqueo. En el modo de funcionamiento Bloqueo, el I-56, independientemente de |os
impulsos recibidos, inernos o externos, se mantendra fijo e inamovible sobre la Ultima salida activada. La inica funcion que
permitira sera el Reset.

Para configurar al circuito en este modo, coloque los dos switches del INT-1 en posicion Off.

Funcionamiento en Modo Manual. El modo manual permite que el circuito solamente actue al recibir un pulso
exterior. Instale un pulsador para los bornes Up i Down, indicados en el apartado Conexionado General. Si precisa
conectar una senal de clock de otro aparato, respete la polaridad de los bornes, compruebe que la senal es de 12 V. y que
comparte el mismo negativo que el I-56.

Una vez instalados los pulsadores, a cada pulsacion, ciclica y consecutivamente se conectaran uno tras otro los relés,
desconectando previamente al anterior. Seguin se realice esta sobre la entrada de Up o la de Down, el sentido de la
rotacion sera hacia adelante o hacia atras.

Para configurar al I-56 en el modo de funcionamiento manual, coloque en el INT-1, el switche 1 en posicion On, y el
switche 2 en posicion OFF

Funcionamiento en Modo Automatico. En el modo automatico, el I-56 se sirve de un oscilador interno para ejecutar
automaticamente la secuencia de funcionamiento. Esta generacion interna de pulsos puede ser regulada en tiempo entre
impulsos, (frecuencia) desde 0.3 seqgundos hasta un maximo de 10 minutos. Asimismo el médulo permite la secuencia con
rotacion tanto hacia adelante (Up), como hacia atras (Down).

Para configurar al I-56 en el modo de funcionamiento automatico, coloque en el INT-1, el switche 1 en posicion Off, y el
switche 2 en posicion ON. Observe la fig. 1.

Tras configurar al circuito en modo automadtico debera escoger la velocidad, (frecuencia) a la que desea se generen los
impulsos automaticos. EI modulo dispone de un potencidmetro de ajuste, (RV1) y de una bateria de 8 switchs, (INT-2),
referenciada como Escala de tiempo. Mediante el potenciometro podra escoger una frecuencia de trabajo mayor o
menor, segun lo regule.

La bateria de switches le permitira fraccionar esa frecuencia en 8 escalas de tiempo diferentes. Seleccionando uno u otro
switche obtendra un tiempo entre impulsos menor o mayor. Es imprescindible, para que el circuito funcione en modo
automatico tener siempre seleccionado uno y tan solo uno de los 8 switches componen la bateria INT-2, de lo contrario el
maodulo no funcionara correctamente.

Para seleccionar la escala de tiempo mas rapida, con mayor frecuencia, coloque el switche 1 a On, (El resto siempre a Off).
Para seleccionar la de menor tiempo y frecuencia mas lenta, coloque el switche 8 a On, (el resto siempre a Off).

El resto de switches supondran siempre una escala diferente y en propesion del 8 a 1, para mayor velocidad o frecuencia,
o del 1 al 8 para menor. Escoja la que prefiera. Observe la fig. 2.

La seleccion del sentido de rotacion de la secuencia, se realizara dando un pulso externo sobre los bornes de las entradas
correspondientes. (Up, hacia adelante y Down, hacia atras).

Fig. 2. SELECTOR DE ESCALA DE TIEMPOS. (Velocidad, Frequencia de impulsos).
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RESET. Observe el apartado Conexionado General. Instale un pulsador en el borne indicado como Reset. Cada vez que o
presione, independientemente del relé que estuviese conectado, el modulo retornara al primer relé, manteniendose en €l
hasta que se deje de presionar el pulsador y se le proporcione un NUevo impulso.
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MANDO SECUENCIAL DE 16 SALIDAS.

REINICIO DE LA SECUENCIA. El I-56, al llegar a la Uitima salida, automaticamente se reinicia enla primera.
Sidesea que el mddulo se reinicie en la primera al llegar a una determinadasalida, y no al llegar a la tltima, el circuito
dispone dede 15 jumpers, referenciados como JP1 .. JP15, (Seleccidn de Reinicio de Secuencia), mediante los cuales
podra configurar esta opcion.
Cada jumper corresponde con susalida correspondiente, siendo JP1, para lasalida 1, JP2, para la 2, JP3 parala 3, etc,
hasta la 15. Escoja la salida llegada a la cual el modulodebe reinciarse. Cierre, cortocircuite o u nalos dos pines del
correspondiente jumper. A partirde ese instante, el I-56 al llegar a la salida seleccionada, saltara automaticamente a la
primiera. Cada jumper se corresponde con su correspondiente salida en elconteo ascendente, (Up). Si desea configurarel
reinicio desecuecia en el conteodescendente (Down), la asignacion delosjumpers a las salidas queda invertida.

Fig. 3. SELECCIONDEUNJUMPER.

Jumper Sin Seleccionar. JumperSeleccionado

CONSIDERACIONES. Enmediode un ciclo de trabajono canvie nunca la configuraciéon de modode funcionamiento, ni
la escala de tiempos. Para ello, primero desconecte la alimentacion del modulo, realice entonces los cambios necesarios y
posteriormente vuelva a activar €l circuito.

En la instalacion de pulsadores procure que el cableado sea lo mas corto posible, utlizando cable apantallado,
conectando la malla al negativo,silalongitudde estesupera los 30 cm. y evitando que la longitudmaxima del montaje
exceda del100 - 150 cm.

CONEXION DE LAS SALIDAS.CARGA. Las salidas del I-56 se realizan mediante relés, dispositivos que admiten
cualquier tipo de carga que no supere los 5 A. El relé dispone de tres terminales de salida. El Normalmente abierto en
reposo (NA), el Normalmente cerrado en reposo (NC),y el Comun. El funcionamiento de este mecanismo es idéntico a un
interruptorcuyos dos terminales seran el NA y elComun. Para realizar la funcion inversa deberan utilizarse los terminales
NC y Comun. En la figura se muestra el conexionado tipico para una aparato con funcionamientoa 12 V. C.C. y otro con
funcionamiento a 230 V. C.A. Observe el apartado Conexion de las Cargas.

n
CONEXION DE LAS CARGAS.
CONEXIONA 12 V. C.C. | CONEXION A 230 V. C.A. |
Comun (Il S Comun [l
(NA)NormalmenteAbierto [l @ \1/ (NA) N ormalmenteAbierto [If @) \l/
[NC)Normalmente Cerrado [I| © . < [NC)Normaimente Cerrado [l| © . <
- N - N
.—
12v.cC TNV E 230V.CA. IV
e .

CONSIDERACIONES SOBRELASALIDA. Duranteelfuncionamientodelcircuito, y segun sea su carga, podra producirse
una fluctuacion o un incorrectofuncionamiento

de la salida. Si esto ocurre, instale un circuito

Js

antichispas, (Condensador de tipo X2 de 100nF comin IS 470 12W.
y resistencia de 47 Q2 W), entre los dos (NAINormalmente Abierto (I| & —
contactos del relé utilizados enlaconexion, tal (NC)N ormaimente Cerrado [l] Q [r—e Hoonr 400V, N
y como se muestra en el dibujo. — e / I Aparato,
Alimenta-ciénd;IaCarga. Carga-
|
Para cualquier duda o consulta técnica dirijaseanuestroDpto. Técnico.
- PorFax. 93.432.29.95
- PorE-Mail, sat@cebek.com | Correos. ¢/Quetzal, 17-21.Entlo.22(08014) BARCELONA.
- Conserve la factura de compra de este médulo. Enuna posible reparacion deberaadjuntar una copia de ésta.
El no presentarla junto al médulo anulara automaticamente la garantia del producto. J
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mano deobra,piezas y componentes a partir de la fecha de compra.

CEBEK también fabrica mas de300 mddulos distintos que pueden interesarle.
SOLICITE NUESTRO CATALOGO. O visite nuestra Web. Http://www.cebek.com
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